DISCIPLINA: Laboratorio de Controle de Sistemas Dinamicos @ Abrir Plano de Ensino

CARGA HORARIA CREDITOS NATUREZA

| ’ | : |

| Teoria || Pratica H Total ‘ .

| 0 ” 30 H 30 ‘ 2 Obrigatoria
IPRE-REQUISITOS |CO-REQUISITOS |

| [Controle de Sistemas Dinamicos |

OBJETIVO: Em conjunto com a disciplina “Controle de Sistemas Dinamicos”, propiciar ao aluno conhecer
os fundamentos tedricos e praticos do controle de sistemas dindmicos visando capacitar o aluno para a
modelagem e implementacao de tais sistemas; conhecer e exercitar o uso de softwares de apoio a
modelagem, projeto e simulacdo computacional de sistemas de controle.

EMENTA: Praticas em laboratério dos temas e topicos abordados na disciplina “Controle de Sistemas
Dindmicos”, com énfase na modelagem, projeto, implementacdo e analise de desempenho de sistemas de
controle; utilizacdo de softwares de apoio a modelagem, projeto e simulacdo computacional de sistemas de
controle, e.g., MATLAB ou similar.

AREA DE FORMACAQ DCN: Profissional

EIXO DE CONTEUDOS E ATIVIDADES: Sistemas e Processos Produtivos

BIBLIOGRAFIA DE REFERENCIA:

e BOLTON, W., Engenharia de Controle . Sdo Paulo: Makron Books do Brasil, 1995.

e DOREF, R.C., Modern Control Systems . Reading: Addison-Wesley, 6th editon, 1992.

e FRANKLIN, GENE F.; POWEL, J. David; EMASSI-NOEIMI, Abbas , Feedback Control of
Dynamic Systems . Addison Wesley, 3rd edition, 1994.

¢ OGATA, Katsuhiko , Engenharia de Controle Moderna . Editora Prentice-Hall do Brasil, 1990.

A bibliografia indicada sera complementada e mantida atualizada através da utilizacao de artigos cientificos
de periodicos e anais de congressos, bem como de web sites da Internet.


http://www.decom.cefetmg.br/site/eng_computacao/disciplinas/per6/disciplina19.html

