DISCIPLINA: Controle Digital de Sistemas Dinamicos @ Aprir Plano de Ensino

| CARGA HORARIA | CREDITOS |  NATUREZA
| Teoria || Pratica H Total ‘ .

4 Obrigatoria
| 30 | 30 | 60 \
IPRE-REQUISITOS |CO-REQUISITOS |
Controle de Sistemas Dinamicos Laboratério de Controle Digital de Sistemas
Laboratério de Controle de Sistemas Dindmicos Dindmicos

OBJETIVO: Propiciar ao aluno conhecer os fundamentos teoricos do controle digital de sistemas dindmicos;
conhecer os principais métodos e técnicas matematicas e computacionais para modelar, simular e controlar
sistemas dinamicos utilizando equipamentos digitais; conhecer algumas aplicacoes em engenharia de
controle digital de sistemas dinamicos.

EMENTA: Introducao ao controle digital de sistemas dinamicos; transformada Z e Z-modificada; funcao de
transferéncia Z; estabilidade de sistemas amostrados; técnicas de compensacao; analise de elementos
dinamicos: atraso puro, capacidade, multicapacidade; analise de processos basicos: vazao, pressao, nivel e
temperatura; nogcoes de aplicacdes de controladores 16gicos programaveis e controladores de processos.

AREA DE FORMACAQ DCN: Profissional

EIXO DE CONTEUDOS E ATIVIDADES: Sistemas e Processos Produtivos
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A bibliografia indicada serd complementada e mantida atualizada através da utilizacdo de artigos cientificos
de periédicos e anais de congressos, bem como de web sites da Internet.



http://www.decom.cefetmg.br/site/eng_computacao/disciplinas/per6/disciplina19.html
http://www.decom.cefetmg.br/site/eng_computacao/disciplinas/per6/disciplina55.html
http://www.decom.cefetmg.br/site/eng_computacao/disciplinas/per7/disciplina56.html

